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Resumo

Atualmente, com 0 aumento da
competitividade mundial, a Inddstria vem
enfrentando uma nova realidade onde ¢é
essencial  aplicar a  modernizacdo e
automatizacdo dos processos de manufatura,
buscando qualidade e menor custo, com esta
necessidade as instituicdes de ensino buscam
criar sistemas simplificados que possam
desenvolver tecnologias e metodologias para
gerenciamento e otimizacdo dos processos
Industriais. A Plataforma Industrial para
Pesquisa, Ensino e Formacdo em Automacao
(PIPEFA), tem a finalidade de representar condicGes e caracteristicas reais de
sistemas automatizados de manufatura, apresentando-se em um ambiente
objetivado pelo ensino e entendimento da Automacdo e Controle de Sistemas
Industriais. Este trabalho tem como objetivo a automacdo do sistema de
transferéncia de pecas da PIPEFA, utilizando para isso a programacdo Ladder,
sistema supervisorio e metodologia grafo de comando etapa e transicdo
(GRAFCET), ou seja, realizar a integracdo entre o posto de montagem central, o
posto de desmontagem lateral e o sistema de transferéncia e implementar o
supervisorio que corresponda a PIPEFA, apresentando as variaveis de memoria a
serem integradas ao sistema completo, realizando a interface entre os
controladores 16gico programaveis (CLP’s).
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